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ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS$§ wymagania dotyee wykonania i odbioru rob6t zgwanych z

wytyczeniem trasy drogowej i jej punktow wysdkmwych oraz pomiaru geodezyjnego powykonawczegpmuzku z

inwestycp pn.: ,Budowa chodnika dla pieszych w pasie drogi wojewdkiej nr 367 w Boréwnie”.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@zasad prowadzenia robo6t awanych z wszystkimi czynidoiami

umazliwiajgcymi i magcymi na celu wyznaczenie w terenie przebiegu tdasgowe).

W zakres rob6t pomiarowych, zygianych z wyznaczeniem trasy i punktow wysakawych wchodaz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktow gtdwnych osi trasy i punktéw wysédiowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),

c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrocta przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposdiwviajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

2. MATERIALY

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dhégookoto 0,50 metra. Pale drewniane umieszczone goanig robét ziemnych, w
sgsiedztwie punktow zatamania trasy, powinny énieednic; od 0,15 do 0,20 m i dlugéod 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji
pozostatych punktéw natg stosowa paliki drewnianegrednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugm okoto 0,30 m, a dla punktow
utrwalanych w istniejcej nawierzchni bolce stalowgednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 m.Swiadki” powinny
mie¢ diugas¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysaimyych naley stosowd nastpujacy sprzt:
v teodolity lub tachimetry,
niwelatory,
dalmierze,
tyczki,
taty,
v tadmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kidw wysokdciowych powinien gwarantowauzyskanie
wymagane] doktadrigci pomiaru.
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4. TRANSPORT

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy g przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny b&ywykonane zgodnie z oboawujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7). Przed
przysgpieniem do rob6t Wykonawca powinien prgejod Zamawigjcego dane zawiergje lokalizact i wspotrzdne
punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw. W oparciu damaty dostarczone przez Zamawiz@go, Wykonawca powinien
przeprowadzi obliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do szczegdtowego wytyczenia robét. Prace pom@powinny
by¢ wykonane przez osoby posiagtsg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawpowinien natychmiast
poinformowa Inzyniera o wszelkich lgHach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych tragjub) reperéw roboczych.
Btedy te powinny by usunéte na koszt Zamawiggego. Wykonawca powinien sprawélzizy rzdne terenu okgtone w
dokumentacji projektowejagszgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. eeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgdne
terenu istotnie rénig si¢ od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym Irzyniera.
Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinrng Bmieniane przed pogljiem odpowiedniej decyzji przezAyniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikage z rénic rzgdnych terenu podanych w dokumentacji projektowegednych
rzeczywistych, akceptowane przezyniera, zostapwykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomienia

Inzyniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku aofigi Wykonawe. Wszystkie roboty, ktére bazujna
pomiarach Wykonawcy, nie madiy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przezniera. Punkty
wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty $pednie osi trasy mugzbyé zaopatrzone w oznaczenia oftaggce w
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spos6b wyrany i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznatzsowinny by
zaakceptowane przez Zyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za ocRBrawszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania rob6t. Zeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaywejo zostan zniszczone przez
Wykonawe $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzges konieczne do dalszego prowadzenia robét, to
zostan one odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie p@t@gprace pomiarowe konieczne dla prawidtowejizaaji
robét naleég do obowyzkéw Wykonawcy.

Sprawdzenie wyznaczenia punktoéw gtéwnych osi trasypunktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pomy by zastabilizowane w sposob trwaly, przyyaiu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a #ekdowizane do punktéw pomocniczych, pammych poza granicrobot
ziemnych. Maksymalna odlegib pomicdzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezeg@rzekracza 500 m.
Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdiwsi trasy drogowej. Maksymalna
odlegtai¢ miedzy reperami roboczymi wzdiudrasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyddsd metrow, natomiast w
terenie falistym i gérskim powinna &ydpowiednio zmniejszona, zatée od jego konfiguracji. Repery robocze ngle
zalazy¢ poza granicami rob6t zgganych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow taxyamcych. Jako repery robocze
mozna wykorzysta punkty state na stabilnych, istnjeych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak takich punktow,
repery robocze natg zatlary¢é w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztatitkéw stalowych, osadzonych w
gruncie w spos6b wykluczgajy osiadanie, zaakceptowany przezyhiera. Rzdne reperéw roboczych naleokresla¢ z
takag doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/kstpsujc niwelacg podwdjrg w
nawigzaniu do reperéw pgatwowych. Repery robocze powinny dbwyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeaj
wyrazne i jednoznaczne oldlenie nazwy reperu i jegogdne;.

Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagijprojektows oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji nisawowej albo innej osnowy geodezyjnej, cloaej w
dokumentacji projektowej. &trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytrdecz nie rzadziej nico 50 metréw. Dopuszczalne odchylenie
sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dodmtacji projektowej nie me@ by wieksze nk 5 cm. Rzdne niwelety
punktoéw osi trasy naky wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w dokumentac;ji
projektowej. Do utrwalenia osi trasy w terenie aglazy¢ materiatbw wymienionych w pkt2 Uswigie pali z osi trasy jest
dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonawca rob6tgpage odpowiednimi palami po obu stronach osi, wsnezonych
poza granig robét.

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopdéw na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumengagyrojektovs oraz w miejscach wymaggych uzupehienia dla
poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscachagatwanych przez hyniera. Do wyznaczania krggdzi nasypow i
wykopow naley stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nglestosowd w przypadku nasypéw o
wysokdaici przekraczajcej 1 metr oraz wykopéw ghbszych nt 1 metr. Odlegté¢ miedzy palikami lub wiechami natg
dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy dwagj. Odlegtéé ta co najmniej powinna odpowiada
odstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych. Profilowanprzekrojéw poprzecznych musi uslimia¢ wykonanie
nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym z dokumentpopjektow.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktéw wys@liowych naley prowadzé
wedtug ogdélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt 5.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostlk obmiarows jest km (kilometr) wyznaczonej trasy w tereniea glomiaru geodezyjnego powykonawczego ha
(hektar).

8. ODBIOR ROBOT

Odbiér robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicéw i dziennikbw pomiarow
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjriefre Wykonawca przedktadazynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostki wykonania robot obejmuje:
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sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi tigaynktow wysokéciowych,

uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych,

wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochratteprzed zniszczeniem i oznakowanie utatydgajodszukanie
i ewentualne odtworzenie.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegisGtoéwny Urzd Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalagowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83.
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